CAMBIOS: FREQ, OCA/H, RUMBOS, DECLINACION MAGNETICA, RESTRICCION DE VELOCIDAD EN ESPERA MOLUY, SECTOR ELVEX, OBST, NOTA.
CHANGES: FREQ, OCA/H, HEADINGS, MAGNETIC VARIATION, SPEED RESTRICTION ON HOLDING MOLUV, ELVEX SECTOR, OBST, NOTE.
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FRUSTRADA: SUBIR DIRECTO A AM370. VIRAR A LA DERECHA (IAS MAX 185 ki) DIRECTO A AM371. VIRAR A LA DERECHA (IAS MAX 185 ki) DIRECTO A MOLUV PARA INTEGRARSE A LA ESPERA A

4000 AMSL.

MISSED APCH: CLIMB DIRECT TO AM370, TURN RIGHT (MAX IAS 185 ki) DIRECT TO AM371. TURN RIGHT (MAX IAS 185 ki) DIRECT TO MOLUV TO JOIN THE HOLDING AT 4000 AMSL.

NOTAS:

(@ NIVEL MAX DE ESPERA SUJETO A LA ACTIVIDAD DE LED167.

NOTES:

(D HOLDING MAX LEVEL SUBJECT TO LED167 ACTIVITY.
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REQUISITOS DE LA BASE DE DATOS AERONAUTICA
AERONAUTICAL DATABASE REQUIREMENTS

PROCEDIMIENTOS DE APROXIMACION POR INSTRUMENTOS // INSTRUMENT APPROACH PROCEDURES

RNP Y RWY 07

COORDENADAS WAYPOINTS // WAYPOINTS COORDINATES

WPT COORD
AMO7W (FAF) 36°48'29.1"N 002°30'56.7"W
AMT1IW (IF) 36°47'10.6"N 002°36'14.1"W
AM370 36°51°48.6"N 002°17°25.1"W
AM371 36°44'37.6"N 002°14°'41.4"W
ELVEX (IAF) 36°45'24.2"N 002°43'22.2"W
MOLUV (IAF) 36°4110.3"N 002°36'31.9"W
RWO07 (MAPT) 36°50°24.4"N 002°23'08.3"W

Aproximacién final APV Baro (LNAV/VNAV) - Pendiente (Angulo de descenso) //
APV Baro final approach (LNAV/VNAV) - Slope (Descent angle)

5.33% (3.05°)

Aproximacién final de no precisién (LNAV) - Pendiente (Angulo de descenso) //
Non precision final approach (LNAV) - Slope (Descent angle)

5.33% (3.05°)

DESCRIPCION TABULAR DEL PROCEDIMIENTO
PROCEDURE TABULAR DESCRIPTION

Namero de |Descriptor de Identificador Variacion Direccion de Especificacion
. P . de punto de Curso/derrota - Distancia L Altitud Velocidad P .
serie trayectoria . Sobrevuelo magnética . viraje . VPA/TCH |de navegacion|
- recorrido Course/Track - Distance Altitude Speed o -
Serial Path . Fly-over on g (o Magnetic Turn (°/ft) Navegation
X Waypoint M (°T) D (NM) L (ft) (kt) o
number Terminator . i variation direction specification
identifier
ELVEX (IAF)
001 IF ELVEX - - -0.0 - - +5800 - - RNP APCH
002 TF AMTTW - 073(072.8) -0.0 6.0 - +3000 - - RNP APCH
003 TF AMO7W - 073(072.9) -0.0 44 - +2200 - - RNP APCH
004 TF RWo07 Y 073(072.9) -0.0 6.6 - +75 - -3.1/49 RNP APCH
005 DF AM370 Y - -0.0 - - - - - RNP APCH
006 DF AM371 Y - -0.0 - R - - - RNP APCH
007 DF MOLUV - - -0.0 - R @4000 -185 - RNP APCH
MOLUV (IAF)
001 IF MOLUV - - -0.0 - - +4000 - - RNP APCH
002 TF AMTTW - 002 (002.3) -0.0 6.0 - +3000 210 - RNP APCH
003 TF AMO7W - 073(072.9) -0.0 4.4 - +2200 - - RNP APCH
004 TF RW07 Y 073(072.9) -0.0 6.6 - +75 - -3.1/49 RNP APCH
005 DF AM370 Y - -0.0 - - - - - RNP APCH
006 DF AM371 Y - -0.0 - R - - RNP APCH
007 DF MOLUV - - -0.0 - R @4000 -185 - RNP APCH
CIRCUITOS DE ESPERA // HOLDING PATTERN
Descriptor de Identificador Variacion Distancia/ Direccion de Especificacion
tra e[c)toria de punto de Sobrevuelo Curso/Derrota maanética Tiempo de Jiraie Altitud MNM | Altitud MAX Velocidad depnave acion
v recorrido Course/Track g . alejamiento ! MNM altitude | MAX altitude Speed . g .
Path . Fly-over o Magnetic A Turn Navigation
. Waypoint M (°T) - Distance/ L (ft) (ft) (kt) I
terminator R variation ; direction specification
identifier Outbound time
HM MOLUV - 002 (002.3) -0.0 1 min R 4000 4000 (1) -210 RNAV1
(1) Altitud maxima sujeta a la actividad de LED167 // Maximum altitude subject to LED167 activity.
AMDT 377/24 AIS-ESPANA





