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POR INSTRUMENTOS-OACI
CARTA DE APROXIMACIÓN

VAR 1ºW (2020)

52 ft

ELEV AD

RWY 31

RNP Y

MÁLAGA/Costa del Sol

120.380 C
121.705 C
118.155 C
125.955 C

ATIS ARR
GMC W

TWR W
APP

WEF 22-JAN-26 (AIRAC AMDT 14/25) AD 2-LEMG IAC 16.1AIP-ESPAÑA
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2.5%

(1670)

1700

(1350)

1380

(1030)

1060

(700)

730

(380)

410

(1040)
1070

(780)
810

(790)
820

(810)
840

(830)
860

6000

6000

3000

(T131.8º)

(T311.8)

(T268.0º)

1
1
.5

(T
3
4
1
.8
º)

(T07
3.1º

)

8.2

6
.3

(T132.1º)

5.5

(T135.2º)

16.7

(T
1
5
3
.6
º)

2000

3000
(T311.8º)4.0

RNP APCH

421

263

1061

475

LNAV

VNAV
LNAV/

4.0%

2.5%

4.0%

(500)
530

(370)
400

(380)
410

(440)
470

(480)
510

271

450

160

(T
3
4
3
.0
º)

GNSS REQUERIDO // 
RNAV1

:ESPERA // 

REQUIRED

HOLDING

(T311.6º)

1061

BRG: MAG (GEO).

DIST: NM.

ALT, ELEV & HGT: FT.

(FAF LNAV)
MG411

RW31

PRIMERA COMUNICACIÓN.

SI NO PUEDE CUMPLIR, NOTIFÍQUELO AL ATC EN2.

Y 4.0 NM RW31 A IAS 150 kt. 

ATC, CRUZAR IF A IAS 190 kt, 8.0 NM RW31 IAS 180 kt,

SI NO SE RECIBEN INSTRUCCIONES DIFERENTES DEL1.

CONTROL DE VELOCIDAD:-

-NOTIFICAR A ATC SI SOLO DISPONIBLE LNAV.

LÍMITE SUPERIOR SUJETO A LA ACTIVIDAD LED169.�
NOTAS:

SUPERIOR. VIRAR A LA DERECHA (IAS MAX 185 kt) A RAZID PARA INTEGRARSE A LA ESPERA A 3000.
MG853 A 6000 O INFERIOR. A MG854. VIRAR A LA DERECHA A MG855. VIRAR A LA DERECHA A MG531. A KISCU A 6000 O SUPERIOR. A DUDEQ A 5500 O SUPERIOR. A MG723 A 3000 O

SUBIR EN CURSO MAGNÉTICO 312º HASTA MG850. VIRAR A LA IZQUIERDA EN CURSO MAGNÉTICO 269º HASTA MG852. VIRAR A LA DERECHA AFRUSTRADA FALLO DE COMUNICACIONES: 
Y ESPERAR VECTORES RADAR.
A MG854. VIRAR A LA DERECHA A MG855. VIRAR A LA DERECHA A MG531 A KISCU A 6000 O SUPERIOR (IAS MAX 185 kt). CONTINUAR EN CURSO MAGNÉTICO 154º A 6000 O SUPERIOR

SUBIR EN CURSO MAGNÉTICO 312º HASTA MG850. VIRAR A LA IZQUIERDA EN CURSO MAGNÉTICO 269º HASTA MG852. VIRAR A LA DERECHA A MG853 A 6000 O INFERIOR.FRUSTRADA: 

COMMUNICATION.
WITH IT, NOTIFY IT TO ATC AT THE FIRST

IN THE EVEN TO BEING UNABLE TO COMPLY2.
TO IAS 150 kt.
8.0 NM RW31 TO IAS 180 kt AND 4.0 NM RW31
RECEIVED BY ATC, CROSS IF AT IAS 190 kt,

IF ANY DIFFERENT INSTRUCTIONS ARE NOT1.
SPEED CONTROL:-

- NOTIFY ATC IF ONLY LNAV IS AVAILABLE.
UPPER LIMIT SUBJECT TO LED 169 ACTIVITY.�

NOTES:

TO RAZID TO INTEGRATE THE HOLDING AT 3000.
TO MG854. TURN RIGHT TO MG855. TURN RIGHT TO MG531. TO KISCU AT 6000 OR ABOVE. TO DUDEQ AT 5500 OR ABOVE. TO MG723 AT 3000 OR ABOVE. TURN RIGHT (MAX IAS 185 kt)

: CLIMB ON MAGNETIC COURSE 312º TO MG850. TURN LEFT ON MAGNETIC COURSE 269º TO MG852. TURN RIGHT TO MG853 AT 6000 OR BELOW.MISSED APCH COMMUNICATIONS FAILURE
TO MG855. TURN RIGHT TO MG531 TO KISCU AT 6000 OR ABOVE (MAX IAS 185 kt). KEEP ON MAGNETIG COURSE 154º TO 6000 OR ABOVE AND WAIT FOR RADAR VECTOR.

: CLIMB ON MAGNETIC COURSE 312º TO MG850. TURN LEFT ON MAGNETIC COURSE 269º TO MG852. TURN RIGHT TO MG853 AT 6000 OR BELOW. TO MG854. TURN RIGHTMISSED APCH
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NO EN CIRCUITO
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 210 kt

M
AX IAS

MISSED APCH
MAX IAS185 kt

:FRUSTRADA // 
MAX IAS 210 kt
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COMMUNICATIONS FAILURE.FALLO DE COMUNICACIONES // 
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0 VPA EXCEDE 3.5º POR ENCIMA DE 55ºC.

TEMPERATURA MÍNIMA PARA OPERACIONES 5ºC.
BARO-VNAV

VPA EXCEEDS 3.5º BEYOND 55ºC.
MINIMUM TEMPERATURE FOR OPERATIONS 5ºC.
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AD 2-LEMG IAC 16.2 AIP 
WEF 27-NOV-25 ESPAÑA

MÁLAGA/Costa del Sol AD

REQUISITOS DE LA BASE DE DATOS AERONÁUTICA 
AERONAUTICAL DATABASE REQUIREMENTS 

PROCEDIMIENTOS DE APROXIMACIÓN POR INSTRUMENTOS // INSTRUMENT APPROACH PROCEDURES

RNP Y RWY 31 

COORDENADAS WAYPOINTS // WAYPOINTS COORDINATES 

WPT COORD

RAZID (IAF) 362756.4N 0041227.3W 

SOVEM 363036.2N 0041609.1W

LOLBO (IF) 363316.0N 0041951.3W 

MG411 (FAF) 363635.7N 0042429.8W 

RW31 (MAPt) 363955.5N 0042908.9W 

MG850 364155.1N 0043156.4W

MG852 364021.9N 0044249.3W

MG853 365120.0N 0044719.1W

MG854 365720.4N 0044936.4W

MG855 365942.8N 0043951.6W

MG531 365600.4N 0043444.7W

KISCU 364410.1N 0042008.4W

DUDEQ 363700.4N 0041543.9W

MG723 363140.4N 0040819.5W

Aproximación final de no precisión (LNAV) - Pendiente (Ángulo de descenso) //  

Non-precision final approach (LNAV) - Slope (Descent angle) 
5.32% (3.05º) 

Aproximación final APV Baro VNAV (LNAV/VNAV) - Pendiente (Ángulo de descenso) //  

APV Baro final approach VNAV (LNAV/VNAV) - Slope (Descent angle) 
5.32% (3.05º) 

NOTAS APLICABLES A TODAS LAS APROXIMACIONES: 
– RNP APCH.
– Notificar a ATC solo disponible LNAV.
– CONTROL DE VELOCIDAD:

a) Si no se reciben instrucciones diferentes del ATC:
• cruzar IF a IAS 190 kt,
• 8.0 NM RW31 a IAS 180 kt, y
• 4.0 NM RW31 a IAS 150 kt.

b) Si no puede cumplir, notifíquelo al ATC en primera
comunicación.

NOTES APPLICABLE TO ALL APPROACH: 
– RNP APCH.
– Notify ATC if only LNAV is available.
– SPEED CONTROL:

a) If any different instructions are not received by ATC:
• cross IF at IAS 190 kt,
• 8.0 NM RW31 at IAS 180 kt and
• 4.0 NM RW31 at IAS 150 kt.

b) In the even to being unable to comply with it, notify it to ATC
at the first communication.

DESCRIPCIÓN TABULAR DEL PROCEDIMIENTO 
PROCEDURE TABULAR DESCRIPTION 

Número  
de serie 
Serial  

number 

Descriptor  
de  

trayectoria 
Path 

Terminator 

Identificador  
de punto  

de recorrido 
Waypoint 
identifier 

Sobrevuelo 
Fly-over 

Curso / 
Derrota 

Course/Track 
ºM (ºT) 

Variación 
magnética 
Magnetic 
variation 

Distancia 
Distance  

(NM) 

Dirección de 
viraje 
Turn 

direction 

Altitud  
Altitude 

(ft) 

Velocidad 
Speed  

(kt) 

VPA/TCH 
(º/ft) 

Especificación 
de navegación 

Navigation 
specification 

RAZID (IAF) 

 001 IF RAZID - - +0.6 - - +3000 -210 - RNP APCH

002 TF SOVEM - 312 (311.8) +0.6 4.0 - +3000 - - RNP APCH

003 TF LOLBO - 312 (311.7) +0.6 4.0 - +2000 - - RNP APCH

004 TF MG411 - 312 (311.7) +0.6 5.0 - +1700 - - RNP APCH

005 TF RW31 Y 312 (311.6) +0.6 5.0 - +81 - 3.0/49 RNP APCH

 006 CF MG850 Y 312 (311.6) +0.6 - - - - - RNP APCH

 007 CF MG852 - 269 (268.0) +0.6 - - - - - RNP APCH

 008 TF MG853 - 342 (341.8) +0.6 11.5 - -6000 - - RNP APCH

 009 TF MG854 - 344 (343.0) +0.6 6.3 - - - - RNP APCH

 010 TF MG855 - 074 (073.1) +0.6 8.2 - - - - RNP APCH

 011 TF MG531 - 133 (132.1) +0.6 5.5 - - - - RNP APCH

012 TF KISCU - 136 (135.2) +0.6 16.7 - +6000 -185 - RNP APCH

013 FM KISCU - 154 (153.6) +0.6 - - +6000 - - RNP APCH

AIRAC AMDT 12/25 AIS-ESPAÑA



 
AIS-ESPAÑA                                                                                                                                                  AIRAC AMDT 12/25 

AIP                                                                                                                                                              AD 2-LEMG IAC 16.3 
ESPAÑA                                                                                                                                                             WEF 27-NOV-25 

 APROXIMACIÓN FRUSTRADA FALLO DE COMUNICACIONES // MISSED APPROACH COMMUNICATIONS FAILURE 

 006 CF MG850 Y 312 (311.6) +0.6 - - - - - RNP APCH 

 007 CF MG852 - 269 (268.0) +0.6 - - - - - RNP APCH 

 008 TF MG853 - 342 (341.8) +0.6 11.5 - -6000 - - RNP APCH 

 009 TF MG854 - 344 (343.0) +0.6 6.3 - - - - RNP APCH 

 010 TF MG855 - 074 (073.1) +0.6 8.2 - - - - RNP APCH 

 011 TF MG531 - 133 (132.1) +0.6 5.5 - - - - RNP APCH 

 012 TF KISCU - 136 (135.2) +0.6 16.7 - +6000 - - RNP APCH 

 013 TF DUDEQ - 154 (153.6) +0.6 8.0 - +5500 - - RNP APCH 

 014 TF MG723 - 132 (131.7) +0.6 8.0 - +3000 - - RNP APCH 

 015 TF RAZID - 222 (221.8) +0.6 5.0 - @3000 -185 - RNP APCH 

 CIRCUITOS DE ESPERA // HOLDING PATTERN 

 Descriptor de 
trayectoria  

Path 
Terminator 

Identificador de 
punto de 
recorrido  
Waypoint 
identifier 

Sobrevuelo  
Fly-over 

Curso/Derrota 
Course/Track 

ºM (ºT) 

Variación 
magnética 
Magnetic 
variation 

Distancia/ 
Tiempo de 
alejamiento 
Distance/ 

Outbound time 

Dirección de 
viraje Turn 
direction 

Altitud MNM/ 
MNM altitude 

(ft) 

Altitud MAX 
MAX altitude 

(ft) 

Velocidad 
Speed 

(kt) 

Especificación 
de navegación 

Navigation 
specification 

 HM RAZID (1) 312 (311.8)  +0.6 1 min L 3000 FL140 (2) -210 RNAV1 

 

(1) GNSS requerido // required. 

(2) Límite superior sujeto a la actividad LED169 // Upper limit subject to LED169 activity. 
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