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AIP AD 2-LEAM IAC 6.2-2
ESPANA 30-0CT-25

REQUISITOS DE LA BASE DE DATOS AERONAUTICA

AERONAUTICAL DATABASE REQUIREMENTS

PROCEDIMIENTOS DE APROXIMACION POR INSTRUMENTOS
INSTRUMENT APPROACH PROCEDURES

LOC RWY 25
PUNTO LAT LONG AZIMUT VERDADERO DME DISTANCE (NM)
POINT LAT LONG TRUE BEARING DME DISTANCE (NM)
L AM (IAF) 36°52'33.0"N 002°14'23.6"W - -
NIDON (IAF) 37°05'00.5'N 002°05'35.6'W 028.00° (AMR) 1700 DME AMR
RIXAL (IAF) 36°47'04.1"N 002°01'04.2'W 104.00° (AMR) 12.00 DME AMR
MAXET (IAF) 36°32'578'N 002°15'33.9'W 180.00° (AMR) 1700 DME AMR
IF 36°54'577'N 002°04'28.7"W 073.00° (LOC IAM) 14.00 DME ILS
FAF 36°53'17.8"N 002°11'19.7"W 073.00° (LOC IAM) 8.26 DME ILS
MAPT 36°51'10.9"'N 002°19'69.1"'W 073.00° (LOC IAM) 1.00 DME ILS
Aproximacién final de precision - Pendiente (Angulo de descenso) 5.24% (3.00°)

Precision final approach - Slope (Descent angle)

AIS-ESPANA AMDT 399/25



